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2022 年度广东省科学技术奖公示表
（科技进步奖）
	项目名称
	无人化智能地坪研磨机器人开发及产业化

	主要完成单位
	广东博智林机器人有限公司

	主要完成人
（职称、完成单位、工作单位）
	1.周献华（工程师职称，广东博智林机器人有限公司（在职），主要贡献：负责地坪工程机器人产品从0-1的开发（产品调研，产品定位，蓝图规划、总体设计、详细设计、试制及试验）与项目团队管理；产品规划，人力资源规划，费用管控。对主要科技创新中所列第1.1-1.7项、1.10项技术发明点均作出了创造性贡献；在本项目研发过程中投入的工作量占本人工作量的80%，获得授权发明专利2项、实用新型专利6项。）

	
	2.杨若澜（未取得职称，广东博智林机器人有限公司（在职），主要贡献：负责产品研发管理和整体进度管控、电气系统设计、软件逻辑规划等。对主要科技创新中所列第1.3、1.4、1.9、1.10项技术发明点均作出了创造性贡献；在本项目研发过程中投入的工作量占本人工作量的100%。）

	
	3.胡佳祥（工程师职称，广东博智林机器人有限公司（在职），主要贡献：负责项目团队管理、项目进度管控、产品需求调研与功能定义、产品机械结构总体方案设计、机械结构零部件三维模型设计与工程图纸输出、EBOM编制、产品营销及售后技术支持等事务。对主要科技创新中所列第1.1-1.6项、1.8项技术发明点均作出了创造性贡献；在本项目研发过程中投入的工作量占本人工作量的100%，获得授权实用新型专利1项。）

	
	4.孙杰（未取得职称，广东博智林机器人有限公司（在职），主要贡献：独立负责地坪研磨机器人磨盘、吸尘器两大核心部件的自主研发并批量投产，解决了供应商在磨盘、吸尘器两大核心部件供应上对我司卡脖子难题，为地坪研磨机器人在核心部件上拥有自主知识产权及自主供应提供了保障。对主要科技创新中所列第1.5-1.8项技术发明点均作出了创造性贡献；在本项目研发过程中投入的工作量占本人工作量的100%，获得授权发明专利2项、实用新型专利2项。）

	
	5.张坤（助理工程师，广东博智林机器人有限公司（在职），主要贡献：负责地坪研磨机器人产品机械结构开发与优化设计，作为产品体验官，以客户视角为产品升级、功能完善提供建议。对主要科技创新中所列第1.1、1.2、1.5、1.6、1.10项技术发明点均作出了创造性贡献；在本项目研发过程中投入的工作量占本人工作量的100%，获得授权发明专利1项。在本项目研发过程中投入的工作量占本人工作量的100%。）

	
	6.王飞（助理工程师，广东博智林机器人有限公司（在职），主要贡献：担任项目电气工程师，主要负责电气方案设计，降本增效，电气标准化，规范化设计，调试电气相关元器件，保障项目研发进度顺利进行，协调生产部门和售后部门，保障机器生产到应用的全周期运行，协调基础院研发同事和检测部门同事，保障项目新功能开发进度和功能完整。对主要科技创新中所列第1.3、1.4、1.7、1.8、1.9项技术发明点均作出了创造性贡献。在本项目研发过程中投入的工作量占本人工作量的100%。）

	
	7.陈麟（未取得职称，广东博智林机器人有限公司（在职），主要贡献：负责嵌入式软件开发，有时效有质量地完成软件功能设计、代码编写及功能测试。对主要科技创新中所列第1.2、1.3、1.4、1.7、1.8、1.9项技术发明点均作出了创造性贡献。在本项目研发过程中投入的工作量占本人工作量的60%。）

	
	8.鲁向阳（未取得职称，广东博智林机器人有限公司（在职），主要贡献：负责产品嵌入式主控软件的开发，结合产品升级迭代需要，完善产品软件功能。对主要科技创新中所列第1.1、1.2、1.8、1.9、1.10项技术发明点均作出了创造性贡献。在本项目研发过程中投入的工作量占本人工作量的60%。）

	代表性论文专著目录
	无

	
	

	知识产权名称
	专利 1：<移动式吸尘器及研磨吸尘装置>（ZL202010345489.1、周献华；张坤；孙 杰、广东博智林机器人有限公司）

	
	专利 2：<拨线装置及研磨机器人>（ZL202010163163.7、周献华；李雁峰；孙杰、广东博智林机器人有限公司）

	
	专利 3：<一种打磨点定位系统及定位方法>（ZL201911067088.8、广东博智林机器人有限公司）

	
	专利 4：<路径生成方法、装置及电子设备 >（ZL202010163163.7、广东博智林机器人有限公司）

	
	专利 5：<一种地坪研磨设备>（ZL202020860404.9、周献华；胡佳祥；孙杰、广东博智林机器人有限公司）

	
	专利 6：<线缆卷盘过放保护装置 >（ZL202021476043.4、周献华；孙杰；李雁峰、广东博智林机器人有限公司）

	
	专利 7：<一种卷盘及卷线设备 >（ZL202022124609.3、周献华；吕行；李雁峰、广东博智林机器人有限公司）

	
	专利 8：<一种离合机构、卷线装置及地坪研磨机器人>（ZL202120 122494.6、周献华；严贵强；李雁峰、广东博智林机器人有限公司）

	
	企业标准 9：<地坪研磨机器人>（Q/BZL P0015-2021、周献华；杨若澜；胡佳祥；冯积孔；孙杰；张岗；王鹏豪；张坤；鲁向阳；陈麟；刘海峰、广东博智林机器人有限公司）



