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2022 年度广东省科学技术奖公示表
（科技进步奖）
	项目名称
	面向智能建造的三维测量机器人平台核心技术攻关及产品应用

	主要完成单位
	广东博智林机器人有限公司

	主要完成人
（职称、完成单位、工作单位）
	1、陈刚（工程师、广东博智林机器人、广东博智林机器人、总体设计、核心技术组织攻关及产品研产销运营管理）

	
	2、李西凯（职称未取得，广东博智林机器人、广东博智林机器人、测量核心算法实现）

	
	3、邱晓熙（职称未取得、广东博智林机器人、广东博智林机器人、需求分析、项目管理与产品运营）

	
	4、曾翔（职称未取得、广东博智林机器人、广东博智林机器人、测量核心算法实现）

	
	5、曾超（职称未取得，广东博智林机器人、广东博智林机器人、测量核心算法实现）

	
	6、曾石军（职称未取得，广东博智林机器人、广东博智林机器人、测量软件实现）

	
	7、黄炜祥（职称未取得，广东博智林机器人、广东博智林机器人、测量核心算法实现）

	
	8、陈依铭（职称未取得，广东博智林机器人、广东博智林机器人、传感器光学系统设计及算法实现）

	
	9、花伟（工程师，广东博智林机器人、广东博智林机器人、机器人机械人设计）

	
	10、黄钧航（职称未取得，广东博智林机器人、广东博智林机器人、测量软件实现）

	代表性论文专著目录
	无

	知识产权名称
	专利 1：<墙面的截面尺寸的测量方法及装置、系统>（专利授权号：40026124 B、发明人：张富涛、曾翔、王佳盛、杨炼、权利人：广东博智林机器人有限公司）

	
	专利 2：<一种测站的确定方法、装置、电子设备及存储介质>（专利授权号：40024955 B、发明人：刘勉励、曾翔、权利人：广东博智林机器人有限公司）

	
	专利 3：<伸缩拖运装置和具有其的可移动作业设备>（专利授权号：CN 111519906 B、发明人：花伟、权利人：广东博智林机器人有限公司）

	
	专利 4：<三维建模方法、装置、电子设备和存储介质>（专利授权号：CN112894832B、发明人：赵键; 陈刚; 刘波、权利人：广东博智林机器人有限公司）

	
	专利 5：<墙面虚拟靠尺检测方法、系统、设备和存储介质>（专利授权号：CN111238352B、发明人：张富涛; 曾翔; 杨炼、权利人：广东博智林机器人有限公司）

	
	专利 7：<墙面参数的获取方法、装置、计算机设备和存储介质>（专利授权号：CN110398231B、发明人：陈刚; 谢国经; 李江; 刘震; 阳化; 龚思宇; 李海; 石俊锋; 蒋星、权利人：广东博智林机器人有限公司、浙江大学）

	
	专利 8：<测量仪和造楼系统>（专利授权号：CN111664791B、发明人：花伟; 陈刚; 张国能; 韩少雄、权利人：广东博智林机器人有限公司）

	
	软件著作权 9：<测量机器人客户端软件V4.2.1 >（软件登记号：2022SR0468938、著作权人：广东博智林机器人有限公司）

	
	企业标准10：<架站式建筑室内实测实量机器人>(标准编号: Q/BZL P0002-2020、标准批准发布单位：中国国家标准化管理委员会、标准起草单位：广东博智林机器人有限公司、标准起草人：陈刚、邱晓熙、房玉颖、张岗、王振娇、陈洪、谌阳能)



