附件3
2022 年度广东省科学技术奖公示表
（科技进步奖）
	项目名称
	面向建筑物室内复杂施工环境的智能墙砖铺贴机器人研发及产业化

	主要完成单位
	广东博智林机器人有限公司

	主要完成人
（职称、完成单位、工作单位）
	1.贺长林（未取得职称，广东博智林机器人有限公司（在职），主要贡献：本项目的总负责人和总体技术路线制订者，对整个产品生命周期的价值实现负责，完成项目的需求和技术分析、产品规划、产品管理、工程应用及商业推广等；解决墙砖新松机械臂的问题，完成开发小四轴机械臂运控算法；深入应用单位组织技术实施与协调；对主要科技创新中所列第4、9、10项技术发明点均作出了创造性贡献；在本项目研发工作中投入的工作量占本人工作量的100%，获得授权发明专利2项、实用新型专利2项。）

	
	2.吴奇（未取得职称，广东博智林机器人有限公司（在职），主要贡献：本项目机械模块总体方案制定者，担任高级机械工程师，重点完成墙砖铺贴机器人总体设计及移动底盘、升降装置、铺贴装置等关键模块的机构设计，对主要科技创新中所列第1、2、7项技术发明点均作出了创造性贡献；在本项目研发工作中投入的工作量占本人工作量的100%，获得授权发明专利5项、实用新型专利6项。）

	
	3.何涛（机械工程师职称，广东博智林机器人有限公司（在职），主要贡献：本项目机械模块技术难点攻关的主力，担任高级机械工程师，重点完成泵胶和涂胶机构设计，实现瓷砖胶的稳定泵送和瓷砖背面瓷砖胶厚度根据墙面信息准确稳定涂刮，解决胶筒内瓷砖胶余料排料问题并将多余瓷砖胶回收胶桶完成瓷砖胶回路循环，提高瓷砖铺贴的质量，对主要科技创新中所列第1、3项技术发明点均作出了创造性贡献；在本项目研发工作中投入的工作量占本人工作量的100%，获得授权发明专利3项、实用新型专利1项。）

	
	4.黄贵南（助理工程师职称，广东博智林机器人有限公司（在职），主要贡献：本项目软件模块总体方案制定者，担任高级应用软件开发工程师，重点完成软件程序开发，提出精准涂胶关键技术的构想，解决墙砖铺贴质量问题，适应不同垂平墙面铺贴；完成c++控制程序及控制逻辑的软件开发，完成不同铺贴模式下的传感器使用策略；完成瓷砖胶涂布工艺、瓷砖铺贴的工艺开发，适应现场复杂环境和不同品牌瓷砖胶。对主要科技创新中所列第9项技术发明点作出了创造性贡献；在本项目研发工作中投入的工作量占本人工作量的100%。）

	
	5.陈伟明（电气工程师职称，广东博智林机器人有限公司（在职），主要贡献：本项目电气模块总体方案制定者，担任电气工程师，重点完成项目的电气控制系统方案设计，完成电气原理图设计、电气元器件选型、设备装配指导及调试，完成应用实施过程的故障处理及改进等，对主要科技创新中所列第9项技术发明点作出了创造性贡献；在本项目研发工作中投入的工作量占本人工作量的100%。）

	
	6.姚燕（未取得职称，广东博智林机器人有限公司（在职），主要贡献：担任嵌入式软件开发工程师，重点完成设备控制流程设计；手臂流程控制脚本程序，简化功能，减少操作成本；与APP对接模块，使主控程序平板端操作；协作完成自主导航实现自动铺贴，减少由于手动移动站点、规划墙面以及加载墙面测量信息消耗的时间，顺利推进项目自动化进程；配合测试部门编写测试脚本，合作完成各类测试。对主要科技创新中所列第9项技术发明点作出了创造性贡献；在本项目研发工作中投入的工作量占本人工作量的100%。）

	
	7.莫爱珠（机械设计工程师职称，广东博智林机器人有限公司（在职），主要贡献：本项目涂胶模块技术难点攻关的主力，担任机械工程师，重点完成涂胶模块、泵胶管路设计和夹砖机构的优化设计，提高整机的防护性、可靠性、稳定性、可维护性等，降低设备的故障率，实现精准布胶；完成降本方案设计、四轴机械臂外观配色方案和技术文档的编辑；对主要科技创新第5、6、8项技术发明点均作出了创造性贡献；在本项目研发工作中投入的工作量占本人工作量的100%，获得授权实用新型专利2项，外观设计专利1项。）

	
	8.高志伟（未取得职称，广东博智林机器人有限公司（在职），主要贡献：担任运动控制算法工程师，重点完成墙砖机器人并行方案四轴机械臂的结构设计、运动算法和逻辑优化、程序开发等；完成墙砖铺贴机器人企业标准撰写及发布；对主要科技创新中所列第8、9、10项技术发明点均作出了创造性贡献；在本项目研发工作中投入的工作量占本人工作量的80%，获得授权外观设计专利1项。）

	
	9.杨昌和（未取得职称，广东博智林机器人有限公司（在职），主要贡献：担任助理机械工程师，重点完成机械结构优化，对接制造、装配、测试、工地的应用问题，持续提升产品可制造性和可装配性，提升产品可靠性、可操作性和可维护性等，同时降低产品成本；完成PLM系统图纸和量产订单的技改，改造旧机等，维护和更新产品资料、用户手册、维修手册、保养手册等，设计和维护包装箱及包装资料的编制等；在本项目研发工作中投入的工作量占本人工作量的100%。）

	
	10.杜立（未取得职称，广东博智林机器人有限公司（在职），主要贡献：担任高级应用软件开发工程师，重点完成c++控制程序及上装控制逻辑的软件开发；对主要科技创新中所列第9项技术发明点作出了创造性贡献；在本项目研发工作中投入的工作量占本人工作量的70%。）

	
	[bookmark: _GoBack]11.王俊杰（未取得职称，广东博智林机器人有限公司（在职），主要贡献：担任机械工程师，重点完成电控柜模块的结构设计，配合电气工程师完成各种电气元件布局，并设计电气安装板的图纸，完成电控柜模块的模型输出和图纸规范，技术迭代、设计改进，生产、装配的指导跟进等；在本项目研发工作中投入的工作量占本人工作量的70%。）

	
	12.吴斌云（未取得职称，广东博智林机器人有限公司（在职），主要贡献：重点完成机器人与建筑工艺的结合，深入应用单位组织技术实施与协调，提出根据墙面垂平度涂胶机构涂抹相应厚度瓷砖胶的技术建议，提出底盘二次定位的技术建议，解决因现场偏差大，实现二次精定位的功能；提出机器人铺贴砖缝卡的建议，解决瓷砖控制标准1.5mm/2mm砖缝等问题；对主要科技创新中所列第7项技术发明点均作出了创造性贡献；在本项目研发工作中投入的工作量占本人工作量的100%，获得授权发明专利1项、实用新型专利2项。）

	
	13.何志锋（机械电子工程师职称，广东博智林机器人有限公司（在职），主要贡献：担任项目管理经理，重点完成调研行业要求、协调相关技术资源、推进整个项目技术进程，实质性的贡献主要是与相关同事合作完成墙砖铺贴机器人企业标准（第五作者）并在2022年5月23日发布，本人在这个过程中主要是相关设备的标准的收集，标准整体框架梳理及标准的评审的相关工作，对主要科技创新中所列第10项技术发明点均作出了创造性贡献；在本项目研发工作中投入的工作量占本人工作量的50%。）

	
	14.曾胜（未取得职称，广东博智林机器人有限公司（在职），主要贡献：在项目中担任科创先锋，重点完成视觉算法相关的工作，如对墙面三维点云信息采集分析，依据实际墙面基底拟合出理想完成面，并将墙面深度信息转化为瓷砖胶厚度信息，由机器读取胶厚信息，实现自动精准布胶；同时基于装修设计排版，由此转化为技术参数，自动将单面墙分割成待铺贴瓷砖的预期排版；对主要科技创新中所列第9项技术发明点作出了创造性贡献；在本项目研发工作中投入的工作量占本人工作量的40%。）

	
	15.张军宝（高级工程师职称，广东博智林机器人有限公司（在职），主要贡献：重点完成项目总体方案决策，指导项目整体开发方向，把控项目整体开发进展，协调项目开发过程中公司级的资源，向市场推广项目，深入应用单位组织技术实施与协调，在本项目研发工作中投入的工作量占本人工作量的20%。）

	代表性论文专著目录
	无

	
	

	知识产权名称
	专利 1：<一种墙砖铺贴设备>（ZL202010779158.9、吴奇；何涛、广东博智林机器人有限公司）

	
	专利 2：<一种升降机构及建筑机器人>（ZL201911355659.8、吴奇、广东博智林机器人有限公司）

	
	专利 3：<一种瓷砖胶搅拌装置及瓷砖铺贴机器人>（ZL201911396370.0、何涛、广东博智林机器人有限公司）

	
	专利 4：<一种机器人碰撞检测方法、装置、电子设备及存储介质>（ZL201911265007.5 、徐学义；刘德顺；钱飞飞；贺长林、广东博智林机器人有限公司）

	
	专利 5：<一种涂料机构>（ZL202120399838.8、莫爱珠、广东博智林机器人有限公司）

	
	专利 6：<夹持装置及具有其的铺贴机器人>（ZL202120419315.5、莫爱珠、广东博智林机器人有限公司）

	
	专利 7：<铺贴装置及铺贴设备>（ZL202120474143.1、吴奇; 张人才; 贾黄超; 吴斌云、广东博智林机器人有限公司）

	
	专利 8：<机械臂（四轴）>（ZL202130708290.6、莫爱珠；高志伟、广东博智林机器人有限公司）

	
	软件著作权 9：<墙面装修贴砖机器人的软件控制系统 V1.0>（2021SR1875503、广东博智林机器人有限公司）

	
	 企业标准10：<墙砖铺贴机器人>（Q/BZL P0033-2022，张人才、贺长林、高志伟、王鹏豪、何志锋、张涛、陈辉荣、白云飞，广东博智林机器人有限公司）



